HasiCsky zachranny sbor Zlinského kraje
Prilucka 213, 760 01 Zlin

Priloha ¢. 2 k MZ 21/2015 — Technické podminky

Servis a vystupni kontrola nastavby automobilového zebfriku Metz AZ 30
dle podminek vyrobce v 19. roce
stanovisté: Pricna 1614, Otrokovice

1. Diagnostika elektronického, elektrického a hydraulického systému pomoci
diagnostického programu dle vyrobce.
2. Kontrola hydraulického systému
a. podvozku
Kontrola Cistoty systému odvzduSnéni
Provéfeni tésnosti nadrze a spoju
b. koSe
Provéfeni tésnosti nadrze a spoju
c. systému otaceni
Provéreni tésnosti nadrze a spoju
d. systému pro vysouvani / zasouvani sady
Provéfeni tésnosti bubnu, motoru a spojl

3. Kontrola mechanickych a hydraulickych ¢asti
Kontrola upevnéni nastavby na podvozku
Kontrola upevnéni podpéry zebfikové sady
Kontrola otacek hydraulického Cerpadla
Kontrola ota¢ek hydraulického Cerpadla pfi povelu k pohybu
Kontrola otacek hydraulického Cerpadla pfi provoznim tlaku
Kontrola otacek hydraulického Cerpadla pfi maximalnim tlaku
Kontrola hadic a jejich upevnéni na hydraulickém Cerpadle
Kontrola vstupniho tlaku rozvadéce stabilizace
a. aretace pérovani
Kontrola stavu lana aretace pérovani
Kontrola tlaku aretace pérovani
b. pFedni stabilizacni podpéry
Kontrola upevnéni stabilizacnich ramen k ramu podvozku
Kontrola vysunuti a zasunuti ramen
Kontrola zvedani a klesani pfednich podpér
Kontrola funkce zamkud a promazani
Kontrola tlaku pfedni pravé stabiliza¢ni podpéry
Kontrola tlaku pfedni levé stabilizaCni podpéry
Kontrola pfedniho pravého ramena presostatu
Kontrola pfedniho levého ramene presostatu
Kontrola tésnosti hydraulickych valcu a hydraulickych hadic
Kontrola oranZovych pferuSovanych svétel na podpérach
Kontrola maximalniho vysunuti ramen
c. zadni stabilizacni podpéry
Kontrola upevnéni stabilizaénich ramen k ramu podvozku
Kontrola vysunuti a zasunuti ramen
Kontrola zvedani a klesani zadnich podpér
Kontrola funkce zamku a promazani
Kontrola tlaku zadni pravé stabilizaCni podpéry
Kontrola tlaku zadni levé stabilizacni podpéry



Kontrola zadniho pravého ramena presostatu
Kontrola zadniho levého ramene presostatu
Kontrola tésnosti hydraulickych valct a hydraulickych hadic
Kontrola oranzovych pferusovanych svétel na podpérach
Kontrola maximalniho vysunuti ramen
d. tocna
Kontrola funkce vahadla a jeho zaijisténi
Kontrola stavu hydraulickych valct
Kontrola stavu hydraulickych hadic
e. s kosSem
Funkce nouzoveého Cerpadla v kosi
Korekce pfi zdvihu kose
Korekce pfi poklesu kose
Kontrola funkce spojovacich madel a promazani
Kontrola lana vysunuti a zasunuti
Kontrola upevnéni lan na bubnu
Kontrola napéti elektrickych kabel(
Kontrola ota¢ek hydraulického ¢erpadla
Kontrola tlaku ota&ek hydraulického Cerpadla pfi povelu k pohybu Zebfikové sady
Kontrola tlaku hydraulického oleje
Kontrola hydraulickych hadic a jejich upevnéni na hydraulickém Cerpadle
Kontrola vstupniho tlaku rozvadéce stabilizace
Kontrola tésnosti valcl stabilizace

4. Kontrola Zebfiku
a. Zvedani/ klesani
Kontrola tlaku hydraulického oleje pfi zvedani
Kontrola tlaku hydraulického oleje pfi klesani
Promazani Cepli
b. Vysunuti/ zasunuti
Vycisténi a namazani vnitini patky zebfikové sady
Kontrola stavu a sefizeni spodnich patek Zebfikové sady
Kontrola stavu Zebfikové sady
Kontrola dorazu pro vysunuti a zasunuti
Kontrola tlaku hydraulického oleje pfi vysouvani Zebfikové sady
Kontrola tlaku hydraulického oleje pfi zasouvani Zebfikové sady
c. Kontrola otaceni Zebfikové sady
Kontrola vule mezi zuby
Kontrola a promazani vénce
Kontrola tlaku hydraulického oleje pfi otaceni vpravo
Kontrola tlaku hydraulického oleje pfi ota€eni vlevo
d. Kontrola stranového vyrovnani
Kontrola a promazani vénce
Kontrola pohotovosti pohybu - zprava doleva / zleva doprava
Kontrola tlaku hydraulického oleje stranového vyrovnani

5. Kontrola pohybu Zebfiku bez kose
Kontrola pohotovosti pohybu jednotlivé
Kontrola pohotovosti pohybu sou¢asné
Kontrola ¢asu pro dosazeni mezni polohy 74° z transportni polohy
Kontrola ¢asu pro dosaZeni transportni polohy z mezni polohy 74°
Kontrola ¢asu pro maximalni vysunuti 30 m
Kontrola ¢asu pro zasunuti z 30 m
Kontrola oto¢eni vpravo o 360°
Kontrola otoceni vlevo o 360°



Kontrola zatéze : 3 osoby, 2 osoby, 1 osoba, 8 osob

Kontrola funkce opfeného Zebfiku

Kontrola funkce pretizeni zebfiku

Kontrola stranového vyrovnani

Provéreni funkce kontroly zvukové signalizace pfi dosazeni meznich hodnot dosahu Zebfiku

6. Kontrola pohybu Zebfiku s koSem
Kontrola pohotovosti pohybU jednotlivé
Kontrola pohotovosti pohybu sou¢asné
Kontrola pohotovosti pohybu z koSe
Kontrola rychlosti pohybu pfi ovladani z koSe, z to¢ny
Kontrola ¢asu pro dosazeni mezni polohy 74° z transportni polohy
Kontrola ¢asu pro dosazeni transportni polohy z mezni polohy 74°
Kontrola €asu pro maximalni vysunuti 30 m (37 m)
Kontrola ¢asu pro zasunuti z 30 m (37 m)
Kontrola oto¢eni vpravo o 360°
Kontrola otoceni vlevo o 360°
Kontrola zatéZe : 3 osoby, 2 osoby, 1 osoba
Kontrola vyrovnavani kose
Provéreni funkce kontroly zvukové signalizace pfi dosazeni meznich hodnot dosahu zebfiku

7. Kontrola udaju (méfeni) poloh pfidavnym méficim zafizenim
Kontrola Udajl pfi zvedani a klesani
Kontrola udajl pfi vysouvani a zasouvani Zebfikové sady
Kontrola Uudaju pfi otaeni zebfikové sady
Kontrola udaju pfi stranovém vyrovnani
Kontrola hodnot narazu koSe

8. Provéreni ostatnich bezpecnostnich prvkl
Provéfeni bezpec€nostnich prvkd v kabiné
Kontrola transportni polohy kose, stabilizatoru a signalizace
Kontrola funkce snimace podpér na zem
Kontrola nemoznosti destabilizace Zebfiku pokud je mimo transportni polohu
Kontrola ovladani stabilizace a automatické destabilizace
Kontrola maximalniho vylozeni zebfiku pfi tfech vysunutych podpérach na maximum a pfi
jedné vysunuté na minimum, tato kontrola bude proveden ¢tyfikrat a to vZdy pfi jiné podpéfe
vysunuté na minimum, porovnani vysledku vSech &tyfech zkousek - diagramU zebfiku
Provéfeni maximalniho vyloZeni Zebfiku pfi vysunutych ¢tyfech podpérach na maximum
Kontrola zpomaleni a zastaveni pohybu v okoli kabiny
Kontrola zakrytu pficli
Kontrola narazu Zebfikové sady pfi klesani
Kontrola narazu pfi otaceni
Kontrola zavéseni a zajisténi kose
Kontrola signalizace narazu koSe (tocna / koS)
Kontrola rtutovych spinacu a vyrovnavani kose
Kontrola nouzového vypinace a odblokovani nouzového vypinace v kosi a na to¢né

9. Provedeni zatéZovych zkousek dle platnych norem
Staticka zkouska.
Dynamicka zkouska.
Zkouska jisténi proti pfetiZzeni — akusticka signalizace pfi pfetizeni.



10. Kontrola ostatnich prvku

a. Nouzovy agregat
Kontrola tlaku hydraulického oleje
Kontrola ovladani rozvadéce
Kontrola funkce vSech pohybu
Kontrola uchyceni nouzového pohonu
Kontrola obtoku vstupu rozvadéce

b. Ostatni
Kontrola provadéni udrzby uZivatelem
Kontrola generatoru 220 V
Kontrola svétlomett 220 V
Kontrola pracovnich reflektort v kosi, na sadé a na to¢né
Kontrola lafetové proudnice
Kontrola vodni clony koSe

11. Hydraulicky systém — kontrola hladiny hydraulického oleje - dopInéni
a. podvozku
b. koSe
c. systému otaceni
d. systému pro vysouvani / zasouvani sady

Termin provedeni: od 7.9.2015 do 30.9.2013

Ve Zliné dne 14.5.2015

Ing. Pavel Hracéek
nameéstek pro IZS a operacni fizeni
vz. plk. Ing. Pavel Dekret
podepsano elektronicky
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